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Robot ovladany zvukem

Ukol: Robot jede rov (blika+houkd). H tlesknuti se otéi a pokrauje dale v jizd.

Postup:1. vlozili jsme rozcesti

. loop(smyka) na horni rozcesti
. move-horni rozcesti

. wait sound sensor

. move s otékou

. loop(smyka) dolni rozcesti
. sound

. lamp, ktera se rozsviti

. wait,ceka 1 sekundu

10. lamp se zhasne

11. wait,ceka minutu
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Zaver: Dalo nam to hodhprace. Ze zsitku nam zvukovy senzor nefungoval, ale po pomangepditele se nam to nakonec povedlo.
Ri praci jsme si museli davat pozor na to, aby zwiky vydava robot byl slabSi nez na kter§l neagovat zvukovy senzor. &dli
jsme chybu, kdyZ jsme dali misto wailirst sensor za sound sensor.



